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1. AMAÇLAR 

2. Endüstriyel bilgisayarların yapısını ve temel özelliklerini tanıyabilme.

3. Endüstriyel bilgisayarlarda kullanılan kartları tanıma, sistem içerisine takma ve çalıştırma becerisini kazanabilme.

4. Ölçme ve kontrol işlemlerinin endüstriyel bilgisayar ile nasıl yapıldığını kavrayabilme. 

5. Transmitter’den alınan sinyallerin nasıl ölçülerek bilgisayara girilebileceğini kavrayabilme.

6. Otomasyon sistemlerininde kullanılan network ağlarını ve temel özelliklerini açıklayabilme.

7. Ölçme ve kontrol sistemleri için network ağlarının  organizasyonunu gerçekleştirebilme.  
8. Ölçme veya kontrol yaparak, bir network üzerinden uzak bir bilgisayarla haberleşmenin nasıl yapıldığını kavrayabilme..  

9. Farklı network ağlarında çalışan sistemlerin birbirleri ile nasıl haberleştiğini kavrayabilme.

ÖZEL AÇIKLAMALAR


Endüstride kullanılan ileri seviyedeki otomasyon sistemleri, endüstriyel bilgisayarlar, bilgisayar kontrollü çalışan data işleme ve ölçüm modülleri, PLC’ler, haberleşme protokolleri ve üniteleri, otomasyon yazılımları gibi pek çok yapıyı içerisinde barındırmaktadır. Teknoloji ile birlikte gelişen bu ürünlerin bir otomasyon teknisyeni tarafından tanınması, montaj, kontrol  ve bakımının yapılması kaçınılmaz bir zorunluluktur. 

Bu önemli dersin verilmesinde mümkün olduğu kadar teoriden kaçınılarak bu birimlerin teknik özellikleri açıklanmalı, sisteme nasıl bağlanılacağı uygulamalı olarak gösterilmelidir. 

DEĞERLENDİRME TABLOSU
Konu ve öğretim tarzına göre yapılmış olan çalışmaların konu alanlarına göre yüzdelikleri aşağıdaki tabloda verilmiştir.  Dönem sonu sınav soruları hazırlanırken bu yüzdelikler dikkate alınacaktır. 

KONULAR
Konu Alanlarının Ağırlıkları (%)
A. 
B. ENDÜSTRIYEL BİLGİSAYARLAR

C. BİLGISAYAR İÇİ HIZLI DATA ÖLÇME VE KONTROL KARTLARI

D. SİNYAL İŞLEME VE ÖLÇME MODÜLLERİ

E. ENDÜSTRİYEL HABERLEŞME

F. PC TABANLI HABERLEŞME KONTROLÜ

G. UZAKTAN DATA ÖLÇME VE KONTROL MODÜLLERİ

H. DAĞINIK DATA ÖLÇME VE KONTROL SİSTEMLERİ
15

15

15

15

15

15
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A. KONULAR:

B. Endüstriyel bilgisayarlar

Amaç: Endüstrideki otomasyon sistemlerinde kullanılan bilgisayarları tanıma, teknik özelliklerini açıklama, montajını ve sisteme bağlantısını yapma becerisini kazandırabilme.
1. DAVRANIŞLAR 
2. Kontrol sistemlerinde topraklama ve izolasyonun önemini kavrar.

3. Endüstriyel sistemlerde kullanılan cihazların düzgün beslemeye olan ihtiyacını kavrar. Switch mode güç kaynaklarının önemini açıklar. Temel güç, gerilim akım değerlerini ölçer, sisteme bağlantısını yapar.

4. Dokunmatik ekranlı endüstriyel bilgisayar operatör panellerini tanır. Teknik özelliklerini açıklar. Sisteme bağlantısını yapar.

5. Endüstriyel bilgisayar kasalarının rak montaj ölçülerini bilir. Güç kaynağı, soğutma sistemi, slot kartları ve sürücülerini tanır. Ön ve arka panellerde bulunan bağlantı ve kontrol noktalarının görevini açıklar. Sisteme bağlantısını yaparak çalıştırır.

6. Kompakt bilgisayarları tanır, sisteme bağlantısını yapar.

6.1 Endüstriyel bilgisayar birimlerinden;

6.2 Solid-state hafızaların,

6.3 Transmiter modüllerinin,

6.4 Alıcı modüllerinin,

6.5 VGA ve TV sinyal konvertörlerinin,

6.6 Flat panel/CRT ekran modüllerin,

6.7 İzole edilmiş RS 232/422/485 modüllerinin,

6.8 Ethernet modüllerinin,

6.9 Digital giriş-çıkış modüllerinin,

6.10 Klavyelerin,

6.11 Diğer modüllerin, 

C. teknik özelliklerini açıklar. Slot karta montajını yapar. Sisteme tanıtır. Sürücülerini yükler ve endüstriyel bilgisayarı çalışır hale getirir.

D. Bilgisayar içi hızlı data ölçme ve kontrol kartları

AMAÇ : Ölçme ve kontrol işlemlerini bilgisayar içerisinde  yapma yöntemleri ile avantaj ve dezavantajlarını kavrayabilme. 

1. DAVRANIŞLAR: 
2. RS 232/422/485 seri haberleşme kartlarının,

3. Çok fonksiyonlu kartların (DAS),

4. Analog giriş kartlarının,

5. Genel amaçlı data ölçme ve kontrol kartlarının,

6. Digital giriş-çıkış kartlarının,

7. A/D çevirici kartların,

8. D/A çevirici kartların,

9. Sayıcı ve zamanlayıcı kartların,

10. Röle çıkışlı kartların,

11. Servo ve step motor kontrol kartlarının,

yapısını anlatır, teknik özelliklerini tanır, ihtiyaca göre seçimini yapar. Sisteme bağlar ve çalıştırır.

E. Sinyal işleme ve ölçme modülleri

AMAÇ : Transmitter’den alınan sinyallerin nasıl ölçülerek bilgisayara girilebileceğini kavrayabilme.

1. DAVRANIŞLAR:
2. Termokupul girişli modülün

3. RTD giriş modülünün,

4. DC giriş/çıkış modülünün,

5. Strain gauge giriş modülünün,

6. Diğer modüllerin,

F. yapısını, çalışmasını, teknik özelliklerini kavrar. İhtiyaca göre seçimini yapar. Sisteme bağlar ve çalıştırır.

G. Endüstriyel haberleşme

AMAÇ : Endüstrinin kullandığı otomasyon sistemlerinin birbirleri ile nasıl etkin bir şekilde haberleştiğini kavrayabilme. 
1. DAVRANIŞLAR:
2. RS 232 haberleşme standardını kavrar ve açıklar.

3. RS 422 haberleşme standardını kavrar ve açıklar.

4. RS 485 haberleşme standardını kavrar ve açıklar.

5. Ethernet protokolünü tanır.

6. CANBus protokolünü kavrar ve anlatır.

7. DeviceNet network protokolünü kavrar ve anlatır.

8. MODBus protokolünü kavrar ve anlatır.

9. PROFİ BUS protokolünü kavrar.

10. HART protokolünü kavrar.  Akıllı transmiterlerin çalışmasını açıklar.

11. FOUNDATION FIELD BUS protokolünü kavrar.

H. Pc tabanlı haberleşme kontrolü

AMAÇ : Ölçme ve kontrol sistemleri için network ağlarının  organizasyonunu gerçekleştirme becerisini kazandırabilme.  
1. DAVRANIŞLAR:
1.1 Sinyal dönüştürücülerden;

1.2 Ethernetten RS232/422/485 com port sunucuya sinyal dönüştürücünün, 

2. Ethernetten RS232/422/485 MOD Bus sunucuya sinyal dönüştürücünün teknik özelliklerini tanır. İhtiyaca göre seçimini yapar. Sisteme bağlar ve çalıştırır.

3. RS 422/485 sinyal tekrarlayıcıların,

4. RS 422/485 sinyal çeviricilerin,

5. Adreslenebilen RS 422/485 den RS232 ye sinyal çeviricilerin,

6. Fiber optikten RS 232/422/485’e sinyal çeviricilerin,

7. Haberleşme kontrolörünün,

8. Radyo modem modüllerin,

9. Ethernetten haberleşme protokolüne çeviricilerin,


teknik özelliklerini bilir. İhtiyaca göre seçimini yapar. Sisteme bağlar ve çalıştırır.

I. Uzaktan data ölçme ve kontrol modülleri

AMAÇ : Ölçme veya kontrol yaparak, bir network üzerinden uzak bir bilgisayarla haberleşmenin nasıl yapıldığını kavrayabilme.  
1. DAVRANIŞLAR:
2. Termokupul girişli modülün,

3. Analog giriş modülünün (mV,V,mA),

4. RTD giriş modülünün,

5. Gerilme ölçer (Strain gauge) giriş modülünün,

6. Analog çıkış modülünün,

7. Digital giriş-çıkış modülünün,

8. Röle çıkışlı modülün,

J. Sayıcı modülün teknik özelliklerini bilir. İhtiyaca göre seçimini yapar. Sisteme bağlar ve çalıştırır. Uzak data ölçme ve kontrol şemalarını okur ve çizer. 
K. DAĞINIK DATA ÖLÇME VE KONTROL SİSTEMLERİ

AMAÇ : Farklı network ağları altında (RS485/CANBus/MODBus/Ethernet) çalışan sistemlerin birbirleri ile nasıl haberleştiğini kavrayabilme.
1. DAVRANIŞLAR:

2. Dağınık data ölçme ve kontrol birimlerini tanır.

3. Sisteme bağlantısını yapar.

4. Dağınık data ölçme ve kontrol şemalarını okur ve çizer. 
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